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INTRODUCCION

RESULTADOS

Los paramos y humedales son ecosistemas de crucial importancia en
la hidrologia de las montanas, puesto que proveen agua para millones
de habitantes de la region Andina [1].

En Ecuador y, especificamente, en el caso de la proteccion de los
recursos hidricos para la ciudad de Quito, el FONAG promueve el
trabajo inclusivo de las comunidades cercanas a zonas de paramo,
impulsando iniciativas locales que permitan proporcionar servicios
ambientales y disminuir la incidencia de las practicas agricolas o
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